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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-00.00
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznych ST-00.00
Specyfikacje Techniczne ST-00.00 zawigiaformacje oraz wymagania wspolne
dotyczce wykonania i odbioru rob6t, ktére zostamealizowane w ramach umowy
dotyczcej inwestycji pn. ,Budowa budynkSwietlicy wiejskiej w Zakrzewie Wielkim”
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych
Specyfikacje Techniczne naleodczytywd i rozumie w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych w pkt. 1.1 jako e Dokumentacji Przetargowej i Umowne;j.
1.3. Zakres Robot obgtych Specyfikacjami Technicznymi
1.3.1 Wymagania ogolne nalg rozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:
ST-01.01 Instalacja wod-kan, co i wentylacji
1.3.2.W raznych miejscach Specyfikacji Technicznych podanednaniki do stosowanych
norm i standardéw. Przywotane normy i standardy winréyttaktowane jako integralna
cze$¢ Specyfikacji Technicznych. Zaktada siz Wykonawca doghbnie zaznajomi giz ich
zawartdcig i wymaganiami. Zastosowanieda miaty ostatnie wydania norm i standardow
wedtug stanu na 30 dni przed glaamknécia przetargu, o ile wyraie nie stwierdzono
inaczej.
Roboty naley wykonywa w bezpieczny sposokcisle w zgodzie z obowrzujacymi
regulacjami, normami, standardami i wymaganiami @&rgymi w Specyfikacjach
Technicznych. Gdziekolwiek wygiuja odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm krajow Unii Europejskiej w zakresiegbynyjprzez polskie
prawodawstwo.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrglenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Dokumentacja projektowa- stuzaca do opisu przedmiotu zamodwienia na wykonanie
robot budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwolenie na budskada si z:
projektu budowlano-wykonawczego, przedmiaru robot i informacji dot. bezpistozei
ochrony zdrowia.
1.4.2. Dokumentacja powykonawcza budowyskitada sj z dokumentacji budowy z



naniesionymi zmianami w projekcie budowlano-wykonawczym, dokonanymi w trakcie
wykonywania robot, a tale z geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innych
dokumentow.

1.4.3. Przedmiar robét- to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych
w kolejndsci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalggych szczegdtowy opis oraz wskazanie szczegétowych specyfikaciji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieni@n ilo
jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

1.4.4. Grupy, klasy, kategorie robot nalezy przez to rozumiegrupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzdzeniu nr 2195/2002 z dn. 5 listopada 2002r. w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamoéwié (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002r. z /@ zm.).

1.4.5. Wspolny Stownik Zamowié - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdwaablicznych.

1.4.6. Inspektor nadzoru inwestorskiege osoba posiadaga odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktykzawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykogtg samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzér nad Quatmektu.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonujgdi&ontrok jakaosci i ilosci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i i
zanikajcych, badaniu i odbiorze rur@gdw oraz urzdzen technicznych, jak rownigprzy
odbiorze gotowego obiektu.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwagpowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczr@ldra autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.9. Polecenie Inspektora nadzoruwszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyezsposobu realizacji robot lub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.10. Dziennik budowy- dziennik, wydany zgodnie z obayzujacymi przepisami,
stanowjcy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdara&olicznaci
zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.11. Obmiar robét- pomiar wykonanych robot budowlanych dokonywany w celu
weryfikacji ich ilosci w przypadku zmiany parametrow prayjch w przedmiarze robot albo
obliczenia wartéci robot dodatkowych, nie offych przedmiarem.

1.4.12. Rejestr obmiarow akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z



ponumerowanymi stronami, gicy do wpisywania przez Wykonagobmiaru
dokonywanych robot w formie wylicaeszkicdw i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podleggpotwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.13. Laboratorium- drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwizanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14. Materialy- wszelkie surowce, produkty niegine do wykonania robot, zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru w porozumieniu z Zamavgaym.

1.4.15. Droga wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.16. Podtge - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodré - zgodnad¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przecgjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za ich zgodida
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i admacignhymi,
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz
jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaid@a ochror przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru k@owego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.

Dokumentacja do opracowania przez \Wykonawce:

1. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi projekt
organizacji budowy. Koszty tego projektu naleiwzgkdni¢ w cenach jednostkowych



robot.

2. Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacjizunonta
Koszty tego projektu naky uwzgkdni¢c w cenach jednostkowych Robot.

3. Wykonawca sposzizi dokumentagj powykonawca, w tym dokumentagj
geodezyjno-wykonaw@z dla zrealizowanych Robot - zgodnie z obgamijacymi
przepisami, umdiwiajacg naniesienie zmian na magpasadnicg, do ewidencji

gruntow i budynkow i ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapy powstatej w
oparciu o geodezyjninwentaryzagj powykonawcg. Koszt tej dokumentacji natg
uwzgkdni¢ w cenach jednostkowych Robot.

4. Wykonawca opracuje i dostarczy instrukcje obstugi i dokumentichnicznoruchow
dla dostarczanych przez niegoadzer technologicznych. Koszt tej dokumentacji rigle
uwzgkdni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.5.3. Zgodnd¢ roboét z dokumentaci projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy gtanowi
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hpojednym z nich gsobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obhowe kolejndé
ich waznosci wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub brakéw w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@ninspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci opis wymiarOw waniejszy jest
od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materiaty powinrtyzgpdne z planem
sytuacyjnym, profilem poditnym, przekrojami poprzecznymi, projektami obiektow
inspektorskich i wymaganiami materiatowymi, atomymi w Dokumentacji

Przetargowej oraz w Specyfikacjach Technicznych.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneg ®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementow budowli musby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektovg
lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

1.5.4.1 Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontggh
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w
okresie trwania realizacji kontraktw; do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstalujézié obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia¢ w ten sposob bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje kedg akceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscathchilo
okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych, ktorycit tdzie
zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjdeirzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie | przyjmuje size jest
wliczony w ceg umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

1) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,

2) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepisow i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie

unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astivie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,



¢) mazliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowarmigon wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotyjcych szkodliwe promieniowanie cggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bdg miaty aprobag techniczi wydary przez
uprawniorn jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po #ekeniu robot ich
szkodliwasi¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzyméazgod: na wycie tych materialébw od wéagiwych organéw
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia, a ictycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.
Utylizacja materiatow szkodliwych z demosatanalery do wykonawcy i nie podlega
dodatkowej optacie.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych
wiascicielami tych urgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnieihge oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacjpdast w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
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wszelkiego rodzaju robot, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przeknia instalaciji i
urzadzea podziemnych na terenie budowy i powiadémmspektora nadzoru i wkadze lokalne
0 zamiarze rozpoeeia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wiadze or
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagdlzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iggizen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawegso.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowssi¢ bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na & przy

transporcie materiatow i wyposania na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie ridnb
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w spagbp ci
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki
powodupce nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone naviezo ukaczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcagdizie odpowiadat za napraw
wszelkich robot w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawogdhie przestrzedgaprzepisoéw dotyczrych
bezpieczéstwa i higieny pracy. Wymagane jest stosowarielsiplanu BIOZ.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelychj odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadmtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpacia do daty zakiczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez Inspektora nadzoru).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadgosatastanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
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J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie lospekt
nadzoru powinien rozpogé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie ¢ido prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgevgakikolwiek sposob zvgzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wygftzn
podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymag@grawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb qty bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacj
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddia nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniage
materiaty uzyskane z dopuszczonegadta w sposob goty spetniag wymagania ST w
czasie pospu robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiald wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiekodet miejscowych wgczapc w tozrodta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowrzany dostarczylnspektorowi nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacijrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z bad@aterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie met@dvydobycia i selekcji do
zatwierdzenia laynierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodta.
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekahne
koszty zwjzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub bk innyc
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskazaInspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru, Wykonawcgdaie b
prowadz¢ zadnych wykopow w olegbie terenu budowy poza tymi, ktGre zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor nadzorgdzie przeprowadzat inspekojytworni, bedg
zachowane nagbujace warunki:

a) Inspektor nadzoruetzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor nadzorughzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi

wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materialtdw przeznaczonych do realizacji umowy.
2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzosli.ldgpektor
nadzoru zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robotzrte dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie prze§eawany przez Inspektora
nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasgdgdyne
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potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowajpls®oj
wiasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez Inspektora nadzoru
Miejsca czasowego skltadowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc
2.6. Wariantowe stosowanie materiatow
J&li dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora namzor
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeglaiem materiatu, albo w okresie dezym,
jesli bedzie to wymagane dla badarowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pazniej zmieniany bez zgody Inspektora
nadzoru.
3. SPRZAET
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonywanych robot. Spgk uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ Program Zapewnieniadalkib projekcie organizaciji
robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypadku brakuh wstalleich
dokumentach spegt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.
Liczba i wydajndé¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow
Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentoéw potwigegzhj
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewrloyazliwos¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcep¢gmjzed wyciem sprztu. Wybrany sprat, po
akceptacji Inspektora nadzoru, niezady¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostam przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
4. TRANSPORT
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Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkgiwosci przewaonych

materiatow.

Liczbasrodkéw transportudmnzie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgigospetnid wymagania dotyee przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychgebcina osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiadaje warunkom dopuszczalnych odein na

osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji harmonogram robét
uwzgkdniajcy wszystkie warunki, w jakich robotytls wykonywane.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z yimi@z za jak&d
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zg@dndokumentagj

projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokdaci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramidreymi okre&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi néngie przez Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialies za ich doktadnt.

Decyzje Inspektora nadzoru w porozumieniu z Zamaweyap dotycace akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robetddpoparte na wymaganiach sformutowanych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, agak normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwdgi wyniki bada materiatéw i robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaae na rozwzamn kweste.
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Polecenia Inspektora nadzoredh wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod gra@ba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
nadzoru programu zapewnienia ja&io w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajtij
wykonanie robot zgodnie z dokumentapjojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora nadzoru.

Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmy opisupcs:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakdterminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaion
wykonywanych robot,

- Wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierzaézpgowadzenie

bada),

- sposob oraz forgngromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychgganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb icfpraekazywania

tych informacji Inspektorowi nadzoru;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugzglzean stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzenh do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed uthatviasciwosci w czasie
transportu,
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- sposob i procedeipomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot ¢&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggng¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robot i jak@dci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzote m@adac od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bhdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badéah czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam gd&re, Inspektor nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwviykonanie robot zgodnie z umaw
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzéniadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada
Inspektor nadzoruddzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoruddzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczcych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczydelid@edocigniccia te lgda tak
powazne,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma uycie do robot badanych materiatéw i dépiye do wycia dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem bagaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
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Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbygt z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inspektor nadzorugdalzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawedzte przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostan przez Wykonawg usunete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Przed przysipieniem do pomiardéw lub bafiawykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspaie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami bagk
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaim.
Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatérodita ich wytwarzania i
zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru nie pobieré probki materiatéw i prowadézibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyas
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niazeeu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych hadibo oprze giwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodoomateriatéw i robot z dokumentagprojektows i ST. W
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takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych hagabierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiagaj

a) certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

b) deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsky Normg lub

- aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktore spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumergywyymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym odyjicym Zamawiaicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do&okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialftoza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskawkgo.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezgeednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenrtiglbznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienaijako
harmonogramoéw robot,
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- terminy rozpoagia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

- Wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wazkui z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji
projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

- dane dotycce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycce jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonychrbada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslab
przediazone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowanga si

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si
Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawniedo wydawania polege
Wykonawcy robot.

6.8.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pesti
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowaglzasposob aigty
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgoduoblub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakei materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badfdykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnieniggakookumenty te
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stanowy zahczniki do odbioru robot. Winny ldyudostpnione na kadezyczenie Inspektora
nadzoru.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstjace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalg

f) korespondene¢jna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z
dokumentacja projektoyi ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie, jednak rozliczenie
bedzie w formie ryczattu.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym tm@rmine
Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obgeiiu ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgrpoprawione wgq instrukcji Inspektora nadzoru ramnpe.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagai do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkwaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow
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Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyniida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).
J&li ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w
m3 jako dtugé¢ pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢ldg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.
Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.
7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
robot, a take w przypadku wygpowania dtiaszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzag$rzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczesda Wwykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub gbpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku mszkice mog
by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
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wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji uegkryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélneggppasbot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbdrid przeprowadzony
niezwtocznie, nie ptiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikdéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentpopjektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot wieninies
do ich ildsci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcnd
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zekenia robot i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zagtag@jw obecrii
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny jadaiowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodngci wykonania robot z dokumentagrojektowy i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
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uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komgisje jakad¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumgeptagktowy i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajc pomniejszom wartasé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolpany przygotowanastpujace

dokumenty:

1) dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baglaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew.
PZJ,

6) deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i
ew. PZJ,

7) opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiarow
zalczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggzh (np. na przetenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsejveetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot widcicielom urzdzen,

9) geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10) kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykongwcze
11) Instrukcje konserwaciji i obstugi dla dostarczonychdaen technologicznych.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykanayamaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriae lpda zestawione
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wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeluggh wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robefzamych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gaygangm.

Odbior pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

1) Podstaw ptatnagci jest obmierzona ik Robot wykonanych przez Wykonagvegodnie z
Umowy. Do obmierzonych iléci zastosowaniedaa miaty ceny jednostkowe podane w
Wycenionym Zestawieniu Rzeczowym.

2) Cena jednostkowa pozycji uwzdhiat bedzie wszystkie czynrigi, wymagania i badania
sktadajce st na jej wykonanie, okétone dla tej pozycji w pkt. 9 Specyfikaciji
Technicznych i w Dokumentacji Projektowe;j.

3) Cena jednostkowa obejmuje:

- robocizr bezpdredng,

- wartaé¢ zwzytych Materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, sktadowania i transportu,
- wartgé¢ pracy Sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie praa Plac
Budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),

- roboty geodezyjne — pomiary, tyczenia,

- koszt opracowania dokumentacji opisanej w punkcie 1.5.2. niniejszej Specyfikacji
Technicznej,

- koszty wszelkich uzgodrigoptaty za zajcia pasa drogowego, przewiertow itp.,
(koszty zuycia wody rownie dla potrzeb préb énieniowych),

- koszty pérednie, w skiad ktorych wchoglzptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow zaplecza i laboratorium, kosztyagizenia, eksploataciji i likwidacji

Placu Budowy i zaplecza (w tym: doprowadzenie energii i wody, drogi, itp.), koszty
tymczasowego oznakowania Robot, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy,
optaty dzierawne, ekspertyzy dotygee wykonanych Robot, koszty ogoine
przedsgbiorstwa Wykonawcy, itp.,

- koszt rekultywacji i upoggkowania Placu Budowy po zaktzeniu Robot,

- koszt przywrocenia do stanu pierwotnego uszkodzonych w trakcie wykonywania
robot nawierzchni drog, chodnikow, gdzer wodno-kanalizacyjnych,
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melioracyjnych, telekomunikacyjnych, energetycznych, ognpdzawnikéw,
- zysk kalkulacyjny, zawieraggy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Umowy w
catym okresie jego realizacjpdznie z Okresem Pogwarancyjnym,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami,
- koszt wymaganych ubezpieazegwaranciji.
4) Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmg/nikajacych z posfpu robot w
projekcie czasowej organizacji ruchu,
b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,
C) optaty/dzierawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier,
oznakowani i drenau,
f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.
g) Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
h) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtieitymczasowych oznakowani
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
i) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
J) Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
k) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
[) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z
pézniejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
p&zniejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01.01
INSTALACJA WOD-KAN, CO | WENTYLACJI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjwymagania dotyege wykonania i
odbioru robat technologicznych, ktére zogtarealizowane w ramach umowy dotyce;j
inwestycji pn. ,Budowa budynk8wietlicy wiejskiej w Zakrzewie Wielkim”
1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy konyrakiyw
robotach wymienionych pej.
1.3 Zakres robot obgtych specyfikacy.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot obejmuje roboty technologiczsranes
z wykonaniem:
Roboty montaowe

- wody zimnej i cieptej

- kanalizacji sanitarnej

- instalacji C.O.

- wentylacji grawitacyjnej i mechanicznej wywiewnej

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce wykonania instalacji wod-kan, co i wentylacji

Ogodblne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST ,Wymagania ogoélne”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduj
posiadanie zaviadczenia o jakai lub atestu, powinny l&yzaopatrzone przez producenta w
taki dokument. Inne materiaty powinnydwyposaone w takie dokumenty ngczenie
Inspektora.

Materiaty do wykonania robot nafg stosowa zgodnie z Projektem. Wszystkie zakupione
przez Wykonawe materiaty musg by¢ dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania.
Moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagranicznych posedaprobaty
techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze w tym atest PZkbnsWyca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptimgpektora Nadzoru.

Instalacje wod-kan, co i wentylacji wykahagodnie z dokumentacprojektowg uzgodnion

I zatwierdzonl przez Zamawiagrego. Zamawiagcy dopuszcza zastosowanie ggzen
rownowanych, zastrzega¢ sobie prawo do oceny rownoavexici. Dla oceny propozycji
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rownowanych Zamawigjcy zastrzega sobie prawo do korzystania z opinii autora projektu i
niezalenych ekspertow.

Wszelkie odsfpstwa od dokumentacji projektowej (w tym zastosowanie innych ni
wymienione w dokumentacji technicznej rurggi urzzdzenia, armatura) w wykonawstwie
instalacji musz by¢ udokumentowane obliczeniami i szczegotowymi rysunkami
technicznymi.

Wymaga s aby dokumentacja zamienna uwgijliajgca proponowane zmiany dokzona
byta do oferty.

Udowodnienie rownowanosci propozycji zamiennych spoczywa na Oferencie. Poagy
wymogi umaliwi g obiektywry ocere rOwnowa&naosci rozwigzah zamiennych.

Wszystkie informacje techniczne dotyce wymaganych uggzen znajdug sic dokumentaciji
technicznej - do wghtu w siedzibie zamawiggego.

Materiaty stosowane do instalacji wod-kan, co i wentylacji powinny mie

» Oznakowanie znakiem CE co oznacaadokonano oceny ich zgoditoze
zharmonizowas normg europejsk wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejsk
aprobag techniczi lub krajows specyfikacy techniczig panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, yipnaez Komis Europejsk
za zgodn z wymaganiami podstawowymi, lub

» Deklaracg zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydanymi przez producenta.
jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobowgoyah niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieaseva okrélonego przez KomigjEuropejsk, lub

» Oznakowanie znakiem budowlanym, co oznagzeag to wyroby nie podlegage
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodndolslk Normg
lub aprobag techniczi

2.2. Rodzaje zastosowanych ugzlzen i materiatow

2.2.1 INSTALACJA WODY ZIMNEJ
Instalacje wewetrzng naleey wykona z rur wielowarstwowych PEX/AL/PEX z

umieszczog pasrodku przekroju przewodu, rarz aluminium, maksymalna temperatura
pracy 95°C, maksymalnesaienie pracy 10 bar przy 70°C. Dgctenia stosowaksztattki
systemowe, zaprasowywane wg. zategeducenta systemu rur.

Przegcie rur przez przegrody budowlane riglevykona w tulejach ochronnych. W
przypadku mocowania przewodow dkzian naley zastosowa& nastpujace rozstawy
uchwytéw przesuwnych:
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przysrednicy nominalnej do 16 mm - 1,25 m,

przysrednicy nominalnej 20 mm - 1,5 m,

przy srednicy nominalnej 25 mm - 2,0 m,

Calas¢ instalacji rurowej zabezpieczy izolacg z pianki polietylenowej o
wspotczynniku przenikania cieptad 0,038 [W/mK] przy temp 40 °C. Do padizen
gwintowanych armatury stosowataczki z mosijdzu ocynowanego.

Wymiary podano na rysunkach.

Calas¢ instalacji wykona scisle wg technologii wymaganej przez producenta
zastosowanych przewodow. Instalacje woggows po wykonaniu ale przed zakryciem
nalezy przeptuké. Ptukanie nalgy prowadzé petnym cénieniem dyspozycyjnym zgodnie z
warunkami podanymi w WTWIO instalacji wodagbwych. Préby szczeldoi wykona&
przed wykonaniem izolacji cieplnej rur.

Przy rozprowadzaniu rur wodagowych w przegrodachsg¢ianach, posadzkach,
podtogach), podczas ich zakrywania (zalewania betonem), rury powinnytgeangod
zalecanym przez producentdrseniem.

Bezpdrednie podiczenie baterii czerpalnych oraz innych aglzer nalery wykona&
przy pomocy gitkich przewodéw w oplocie metalowym wraz z zastosowaniem zaworow
odcinapcych¢wiercobrotowych.

W pomieszczeniu nr 4 w szafce kuchennej projektujezestaw wodomierzowy w
sktad ktérego wchodz

- zawor odcinajcy kulowy DN25,

- wodomierz skrzydetkowy wody zimnej JS1.6 3/4" 1,5m3/h,

- zawor odcinajcy kulowy DN32,

- filtr siatkowy DN25 PN16,

- zawor antyskzeniowy typu EA
ARMATURA CZERPALNA
Armatura czerpalna - bateria umywalkowa gtaj bateria zlewozmywakowa sfof, miski
uskpowe wraz z ptuczk— zestaw kompakt.

W fazience dla os6b niepetnosprawnych zastosoaranatu¢ specjalnie wyprofilowas
zapewniajca swobodny dosp.

Dla os6b niepetnosprawnych zastoséwanywalki bardziej ptaskie od tradycyjnych, od
frontu profilowane w taki sposéb, by korzys@j z nich mogt podjecktablisko i oprzé
tokcie na bokach umywalki. Mata gifokasi¢ umywalki utatwia korzystanie osobom na
woézkach. Miska ugpowa dosipna dla osoby na wdzku powinna znajdéwe nie dalej ni

29



150 cm od pionu. Gdy miska gppbwa z obu stron jest oddalona &diany, mana
zastosowa dwie poecze uchylne. Pgrze montuje s na wysokéci dogodnej dla
uzytkownika wézka (najoegciej okoto 75-85 cm). Baterie umywalkowe powinny¢ldgtwo
dostpne, bezpieczne i wymagag minimalnych ruchoweki.
Pozosta armatug czerpalg nalezy montowa zgodnie z obowizujgcymi normami.
Wszystkie ayte materialy musgposiada atesty polskie.
2.2.2. INSTALACJA CIEPLEJ WODY U ZYTKOWEJ

Pobor cieptej wody iytkowej odbywa sie bedzie z elektrycznego przeptywowego
podgrzewacza wody o parametrach:
podgrzewacz cwu ze sterowaniem elektronicznym dwigtlaczem LCD montanascianie

pod elektrycznym piecem wodnym

Moc znamionowa/zasilanie 27 kW / 400V 3~
Nominalny pobor prdu 3x39
Minimalny przekréj przewodu 4 X 6 mm2
Wydajnai¢ (At=300) (I/min.) 13,0.

Montaz wedtug zalece producenta. Przy podgrzewaczu zastosowaawory
odcinapce.

Instalacje wewetrzng naleey wykona z rur PE-X/AL/PE-X, maksymalna
temperatura pracy 95°C, maksymalnén@nie pracy 10 bar przy 70°C. Dagctenia
stosowé@ ksztaltki systemowe. Poziomy wody cieptej ngleuktad& rownolegle do rur
zimnej wody, zabezpieczone izolad pianki polietylenowej o wspétczynniku przenikania
ciepta X 0,038 [W/mK] przy temp 40 °C. Wymiary podano na rysunkach.

Wszystkie przeégia instalacyjne przewodow wody cieptej przez przegrody budowialezy
wykong& jak dla zimnej wody iytkowej. Cald¢ instalacji wykona scisle wg technologii
wymaganej przez producenta zastosowanych przewodéw. Przy rozprowadaan
przegrodach s€ianach, posadzkach, podiogach), podczas ich zakrywania (zalewania
betonem), rury powinny pozostatvapod zalecanym przez producentasn@niem.
Bezpdrednie podiczenie baterii czerpalnych oraz innych agizen nalery wykona przy
pomocy getkich przewodow w oplocie metalowym.

W armaturze mieszggej i czerpalnej przewadd cieptej wody powiniert ippdhczony z lewej
strony.

2.2.3 INSTALACJA KANALIZACJI SANITARNEJ

Wewretrzng instalacje kanalizacji sanitarnej zaprojektowano zgodnie z and?i—
EN12056(1,2):2002 ,Systemy kanalizacji grawitacyjnej wginnbudynkow”.
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Scieki z budynku odprowadzanexda do projektowanego zbiornika szczelnego na
scieki.

Instalacg wewretrzng kanalizacji wykoné z rur i ksztaltek PP-HT do instalaciji
wewretrznych, hczenie na kielich i uszczelk

Pion kanalizacji sanitarnej K1 nale wyposay¢ w dolnej czsci w rewizje
kanalizacyjna, a zaopatrzy wywiewke o srednicy o 50 mm wikszej od nie zredukowanej
srednicy, a przy najdalej umywalce w pomieszczeniu nr 4 zastészavadr napowietrzagy.
Pion kanalizacyjny (wentylacyjny) nalg obudowa scianky z ptyt gipsowo —kartonowych.

Rury naley montowa scisle wg zalecé producenta rur i ksztattek.

Odcinek od budynku do zbiornika bezodptywowego wykonaur PVC-U SDR34
DN 160 LITE.

Odbiornik $ciekow sanitarnych jest projektowany szczelny zbiornik dc#eki,
wykonany z kegow zelbetowych fi 2000 mm, BETON C35/4@ckenie na uszczejk
gumowg elastomerowy wg PN-B-10709:1999, zbiornik szczelny przykrytyedbie
prefabrykowan ptyta zelbetows wyposaong w odpowiednie odsadzki pozwaleg na
szczelne dopasowanie doeiu studni poprzez uszczellelastomerow. Plyta na studzienna
musi by wyposaone w otwor wlazowyrednicy 625 mm. Do regulacji pdienia wiazu
zastosowa nalery piersicienie dystansowe. Zwiezenie studni stanowibedzie wlazy
zeliwne DN 600 mm klasy B125.

Studnie rewizyjp wyposay¢ w zeliwne stopnie ziazowe. Zalecae¢sw fazie
wykonywania elementéw prefabrykowanych studni margpni naprzemiennie w dwoch
rzedach oddalonych od siebie 0 26 cm w gpath pionowych 25 cm. \3zenia przydcza
do studni wykoné&poprzez przégia szczelne.

Projektuje s} zbiornik szczelny z kgoéw betonowych typu BS produkowane z:

- wodoszczelnego [W12]

- matonasjkliwego [ponizej 4%)]

- mrozoodpornego [F-150]

Projektowane kmi zelbetowe musgposiada norne i Aprobat Techniczg wydary
przez ITB w Warszawie, ktora okie:

- rodzaje elementow

- wymiary

- zbrojenie konstrukcyjne elementé@eibetowych

- wymagania dotyegce zbrojenia statycznego i transportowego

- wymagania dotycgce surowcow stosowanych do produkcji elementow
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prefabrykowanych

- rodzaj podczer elementéw

- wymagania dotyece wytrzymatdci i wodoszczelngri

- rodzaj bada kontrolnych

- Rew — studnia rewizyjnarednicy 425 mm z tworzywa sztucznego. Zwzeenie
studni stanow bedzie wtazyzeliwne klasy zgodnie dla terenu zabudowy (w terenie zielonym
wilaz typu lekkiego, na terenie przejazdowym wiaz typezkiego) — szczegot studni
przedstawiono na rysunku.

2.2.4. INSTALACJA C.O.
Rurociagi C.O.

Instalacje C.O. projektuje ¢sijako instalagi dwururows. Poziomy oraz piony
instalacji wewntrznej naley wykon& 2z rur wielowarstwowych PEX/AL/PEX z
umieszczog posrodku przekroju przewodu, rurz aluminium, maksymalna temperatura
pracy 95°C, maksymalnesaienie pracy 10 bar przy 95°C. Dgctenia stosowaksztattki
systemowe, zaprasowywane wg. zategeducenta systemu rur.

Rury rozprowadzage prowadz ze spadkiem 5 %o w kierunku do pieca.

W przypadku mocowania przewodéw glnan naley zastosowanastpujace rozstawy
uchwytéw przesuwnych:

przysrednicy nominalnej do 16 mm - 1,25 m,

przysrednicy nominalnej 20 mm - 1,5 m,

przysrednicy nominalnej 25 mm - 2,0 m,

Calds¢ instalacji rurowe] zabezpieczy izolach z pianki polietylenowej o
wspotczynniku przenikania ciepta 0,038 [W/mK] przy temp 40 °C.
Armatura

Polczenia z armatgr gwintowane (poprzez gzki z gwintami GZ i GW),
uszczelniane przy pomocy konopi Inianych i pasty. Armatura odcamaj regulacyjna
powinny by¢ zlokalizowane w miejscach fatwo dgsthych.

Projektuje s} zastosowanie nagtujgcych typow armatury i ospgiu.

Do regulacji ilgci czynnika grzejnego doptywgjego do grzejnikdw zastosotva
zawory z nastaw wskpng z glowicami termostatycznymi, wypasme w zabezpieczenie
antykradzieowe. Przy kadym grzejniku dolno zasilanym zastos@wastaw przyczeniowy
prosty lub ktowy dla maliwosci odckcia i zdemontowania pojedynczego grzejnika. Przy
kazdym grzejniku zamontowaodpowietrznik, jest on elementem wypssaia grzejnika
dolnozasilanego.
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Elementy grzejne

Projektuje st grzejniki stalowe ptytowe z pagizeniem dolnym V, z wbudowan
wktadka termostatyczsmz regulacy wskpng.

Dopuszcza si dopasowanie wielkkai grzejnikdw do araracji i zagospodarowania
poszczegolnych pomieszezepod warunkiem spetnienia wymogu mocy grzewczej
grzejnikdw wykazanych na rozwutiu instalaciji.

Podczas monia naley zachowa& maksymalg ostraznosé, aby nie uszkodzi
mechanicznie powtoki lakierniczej grzejnika. Mahgrzejnikdw powinien odbywasie bez
wczeniejszego zdejmowania opakowania fabrycznego. Zalecadsjmowanie opakowania
fabrycznego dopiero po zakezeniu prac wykaczeniowych, co w znacznej gzi uchroni
grzejnik od uszkodzemechanicznych powtoki lakierniczej.
2.2.5.ZRODLO CIEPLA — ELEKTRYCZNY PIEC WODNY

Elektryczny piec wodny wraz z ospratem
Zrodiem ciepta dla projektowanej instalacji jest projektowany elektgypir wodny o mocy
12 kW wyposaony w sterownik pogodowym.

Zestaw zawiera:

- kociot — elektryczny piec wodny o mocy 12 kW; #hwosé ptynnej automatycznej
modulacji mog w zakresie 0 - 12 kW; Nagiie znamionowe 400V 3N~; Nominalny pobor
pradu 17,3 A; Minimalny przekrdj elektrycznych przewodow pgegeniowych 5x2,5 mmz2;

- centrala, petni funkej sterownika pogodowego oraz pozwala stwérsystem stergpy
prag instalacji grzewczej i innych wdzen domowych. Sterowanie pogodowe, gkzi
automatycznej reakcji na zmiany temperatury zgmgnej, musi zapewnda catkowicie
bezobstugow prac i najbardziej energooszging eksploatag. Panel dotykowy LCD o
przektnej 5,7" zapewnia fatwy dagt do ustawig@ oraz odczytu wszystkich parametrow
uktadu. Sterownik musi méemazliwos$¢ ustawienia temperatury: komfortowej, komfortowej
podwyzszonej, komfortowej obaonej oraz ekonomicznej lub przeciwzareniowe;.

- czujnik temperatury zewtrznej

- przeponowe naczynie wzbiorcze o pojesun® litréw i zawor ré@nicy

cisnien, tzw. bypass

Klasa efektywnéci energetycznej min. D

Automatyka pieca elektrycznego musi postadak zwany priorytet CWU. Projektuje¢si
podiczenie przewodem sterowniczym kotta CO i elektrycznego praephego
podgrzewacza CWU, tak aby w momencie poboru cieptej wagtkowej kociot CO byt
wytaczony. Dzeki temu rozwiyzaniu bilans zapotrzebowania na engmggranicza si tylko
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do uradzenia o wgkszej mocy, w tym przypadku jest to elektryczny przeptywowy
podgrzewacz CWU.

2.2.6. INSTALACJA WENTYLACJI

W budynku zostata przewidziana wentylacja grawitacyjna oraz werdytaeghaniczna
wywiewna.

Nawiew powietrza zewgtrznego do pomieszcaeapewnt poprzez montanawiewnikow
cisnieniowych w ramach okiennych. Wywiew powietrzayego z pomieszcaepoprzez
projektowane kanaty wentylacji grawitacyjnej, projektowane kanaty pozioykee z rur z
blachy stalowej ocynkowanej pre-izolowanych mamtad sufitem podwieszanym. W
pomieszczeniu nr 2 i 3 zabudoiv@nemostat wywiewny okgly. Nawiew powietrza ngdzy
pomieszczeniami poprzez poelda w stolarce drzwiowej lub tuleje. Projektuje sientylator
wyciggowy kanatowy, wiczenie zéwiattem, wyhczanie czasowe, parametry wentylatora
podano na rzucie przyziemia instalacji wentylacji. Na dachu zastésesgpmaganie
wentylacji grawitacyjnej w postaci obrotowej nasady kominowej montowapadetawie
dachowej lub kominowej zgodnie z rzutem dachu orazmaio wyrzutng wentylacyjry
wykonanie z stali ocynkowanej wraz z podsia@chows. Wymiary i typy uradzeni
wentylacyjnych podano na rysunkach.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdaiwosci wykonanych robot. Spegk uzywany do robot
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgétdem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, projekcie organizacji robot zaakceptowanym prze
Inzyniera. Stan techniczny, 861 wydajnc¢ sprztu powinna gwarantowavykonanie
robot w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprat do robo6t przygotowawczych i wykaiczeniowych

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni sgirdo wykonania robot.

3.3. Sprzt do robot montazowych

W zaleznosci od potrzeb i przyjtej technologii robot, Wykonawca zapewni sjirz
montaowy. Sprzt montaowy i srodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane
do technologii i warunkéw wykonywanych robot oraz wymogéw wyanitgih z
racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
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4.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport rur przewodowych

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu wytznie w potaeniu poziomym
lub w kregach dla rur w zwoju.

Rury powinny by tadowane obok siebie na calej powierzchni i zabezpieczone przed
przesuwaniem siprzez podklinowanie lub inny sposaob.

Rury w czasie transportu nie powinny st§lsi z ostrymi przedmiotami, magymi
spowodowa uszkodzenia mechaniczne.

W przypadku przewagenia rur transportem kolejowym, nayeprzestrzegaprzepisy o
tadowaniu i wytadowywaniu wagonow towarowych w komunikacji wetwanej (zagcznik
nr 10 DKP) oraz tadowado granic wykorzystania wagonu.

Podczas prac przetadunkowych rur nie maleuca, a szczegolnostraznosé nalezy
zachowa przy przetadunku rur z tworzyw sztucznych w temperaturze blisko 0%4Szeji
Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nigenarzewysza sciansrodka
transportu o wicej niz 1/3$rednicy zewntrznej wyrobu.

4.3. Transport armatury i osprzetu

Transport armatury powinien odbygvsi¢c krytymi srodkami transportu, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami transportowymi. Armatura transportowana luzem powirina by
zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.

4.4 Transport elektrycznego pieca wodnego i podgrzewacz CWU.

Transport pieca powinien odbywaie krytymi srodkami transportu, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami transportowymi oraz zaleceniami producenta. Transport
powinien by zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji harmonogram robot
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakich robotytls wykonywane.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Montaz przewodow i armatury

Przewody z tworzyw sztucznych nayemontowa w temperaturze otoczenia od 5° C do
30°C. Jednak ze wzglu na zmniejszapelastyczné¢ tego materiatu w niskich
temperaturach, zaleca svykonywa pofgczenia w temperaturze niezezej od +5° C.
Wszystkie pajczenia powinny by tak wykonane, aby byta zapewniona ich szcz€lno
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Szczego6towe warunki mora raznych rodzajow zicz ¢ podane przez producentéw tych
wyrobow.

5.2.1. tgczenie poprzez ksztattki systemowe

Rurochgi i ksztattki PEX/AL/PEX §czy¢ przy pomocy ksztattek systemowych zgodnie z
zaleceniami producenta rur i ksztattek.

5.2.2 taczenia kielichowe na wcisk i uszczelk

Rurochgi i ksztattki PVC 4czy¢ na kielich z uszczetkmetoda wciskow.

5.2.3 Monta elektrycznego pieca wodnego i podgrzewacza CWU

Montaz pieca i podgrzewacza wykohagodnie z zaleceniami i DTR producenta
zastosowanych urzadze

5.3. Plukanie i dezynfekcja.

Do ptukania naley uzy¢ czystej wody wodoggowej lub pobranej z egia. Pedkosé
przeptywy wody w przewodzie powinna uphiavi ¢ usungcie wszystkich zanieczyszare
mechanicznych wyspujacych w przewodzie.

5.4. Robét ogdlnobudowlane i wykfaczeniowe

Calas¢ robdt zgodnie z b. budowlan

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Wykonawca jest zobowzany do state] i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie i z ogstotliwoscia zaakceptowanprzez Inspektora w oparciu o aktualne normy
W szczegblnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie jakci materiatéw

- badanie zachowania warunkéw bezpiésiaga pracy,

- badanie w zakresie zgodobz dokumentagjtechniczg i warunkami okréonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni materiat
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

- badanie zastosowanychay i ich uszczelnienie,

- badanie zabezpieczenia przed karozj

- badanie szczel&a catego przewodu,

- badanie szczel&a instalacji

- badanie szczelda zamykania zaworow

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest:

metr — dla wykonanego i odebranego przewodu
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymagania ogoéine” .

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, ST i wymaganiami
Inspektora, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr koncowy

Odbiorowi kaacowemu wg PN-B-10725:1997 podlega:

- sprawdzenie kompletéa dokumentacji do odbioru technicznegm&owego (polegage
na sprawdzeniu protokotow badprzeprowadzonych przy odbiorach technicznych
czesciowych),

-- badanie szczelda catej instalacji

- badanie dziatania zawory bezpiegzisva

Wyniki przeprowadzonych baflgpodczas odbioru powinny byjete w formie protokotu,
szczego6towo omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzér techniczny
oraz cztonkow komisji przeprowadzagj badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbioriié@mwvego nalgy uzn& za doktadne,
jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentacji, szcZeimatego uktadu i przewodéw,
dziatanie zaworu bezpieazswa) zostaty spetnione.

Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione, nafe
ocent jego wptyw na stopiesprawndci dziatania i w zalenosci od tego okrédi¢ konieczne
dalsze pospowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST 00.00.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- PN-83/H-02651 — Armatura i ruragji. Srednice nominalne

- PN-70/C-89015 — Rury polietylenowe. Metody biada

- PN-82/C-89017 — Rury z tworzyw sztucznych. Oznaczenie wytrzyoiata cénienie
wewretrzne

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggw z tworzyw sztucznych — Wyd. SGKiK
1994r.

- PN- 89/H-02650 — Armatura i rur@gi. Cisnienia i temperatury

- PN-83/H-02651 - Armatura i ruragji. Srednice nominalne

- PN-92/M-74001 — Armatura przemystowa. Ogoélne wymagania i badania
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- PN-82/C-89017 — Rury z tworzyw sztucznych. Oznaczenie wytrzyoiata cénienie
wewretrzne

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 16.03.1998 r. ,W sprawie wymaga
kwalifikacji dla oséb zajmugych s¢ eksploatagj urzadzen, instalacji i sieci .” Dz. U nr 59
poz. 377 z 1998 r.

2. Rozporzdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dnia
28.03.1972 r. ,W sprawie bezpieéatwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montaowych i rozbiérkowych” Dz. U nr 134 poz. 93 z 1972 .

38



